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ST ANOARO STROKES: 

STROKE A Hub A 
S [INCH] [INCH] S [mm] [mm] 

--- -- �] 1 8 25 202 

25 

I. STROKE s .I 
LMotor max. 50 

7.9 

2 

1.5 8 38 202 
2 8 50 202 
3 8 76 202 
4 8 100 202 
5 8 127 202 
6 8 152 202 
7 9 118 228 
8 10 203 253 
9 11 229 279 
10 12 254 304 
11 13 279 329 
12 14 305 355 

GMA- .1-ISCT -KR -------
GMA- .1-KR -------

Motortyp (1, 3, 01, 03) _J L Ls in mm 

0 

Zulass1ge Abwe1chung nach 

DIN ISO 2768 T1 -m
DIN ISO 2768 T2 -K-

Oberflachentoleranz nach 

DIN ISO 1302 
Ref ere nz-Ze ichnung Gewicht 

713927 
CAD-System Pr0Jekt1on 

IV2009 E3@ 

FIFE-Tidland GmbH 
Format Mar3stab Mafleinhe1t 

A3 1:2 mm 
Bearb aspeiser 29.04.2009 
Gepr. 7 

Untersetzung ( 2 3 4 5 6 8 ) 
GEAR RA TIO I I I I I I ... 

Benennung 

Key 

003 
004 

Linearantrieb GMA-1/3 
LINEAR ACTUATOR GMA-1/3 

TYPE KR 

Teilenummer Zeichnungsnummer 
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